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MPDS4 MECHANICAL HANDLING™

Professionelle Losung flr die FGrdertechnik

MPDS4 MECHANICAL HANDLING
ist ein Zusatzmodul zur Erstellung
kompletter Fordertechniksysteme.
Auf Basis einer intelligenten kata-

logbasierenden Konstruktion kénnen

komplette Fordersysteme sehr
schnell und einfach erzeugt werden.
Das Modul bietet umfangreiche er-
weiterbare Bibliotheken von Kata-
logkomponenten basierend auf ei-
ner Vielzahl von Industrienormen.

Erzeugung und Bearbeitung
MPDS4 MECHANICAL HANDLING
bietet eine umfangreiche Palette an
Werkzeugen fir das manuelle oder
automatische Laden, Positionieren und
Ersetzen von Komponenten fiir die
Fordertechnik.

Professionelle Lésung fur eine schnel-
le und einfache Erzeugung komplet-
ter Férdersysteme

Katalogbasierende Konstruktion
Umfangreiche Bibliotheken von 3D-
Katalogkomponenten erleichtern eine
durchgéngige und fehlerfreie Kon-
struktion kompletter Fordersysteme auf
Basis unternehmensspezifischer Stan-
dards. Die Kataloge beinhalten dabei
verschiedenste Arten von Transport-
bandern, Containern, Gabelstaplern,
Krénen, Robotern und vielen weiteren
Komponenten. Die zur Verfligung
stehenden Bibliotheken kénnen indivi-
duell erweitert und anpasst werden.
Eine zentrale Datenbank garantiert die
durchgéangige Verteilung der aktuellen
Katalogdaten.
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Einfache Auswahl von Komponenten
aus umfangreichen Bibliotheken

Manuelle und automatische
Erstellung von Fordersystemen
MPDS4 MECHANICAL HANDLING
bietet dem Anwender die Méglichkeit
der manuellen und der automatisier-
ten Erstellung von Férdersystemen.
Komponenten kénnen entweder ein-
zeln ausgewahlt und zu einem System
verbunden oder automatisiert entlang
eines vorgegebenen Pfades erstellt
werden. Der Automatisierung bedient
sich dabei einer individuell definierba-
ren Verbindungslogik, die z.B. auto-
matisch die Anzahl oder Léngen ein-
zelner Transportbander ermittelt und
diese entlang des Pfades ladt.

Automatische Erstellung kompletter
Fordersysteme

Krane, Gabelstapler und Roboter
MPDS4 MECHANICAL HANDLING
beinhaltet Kataloge zur einfachen
Erstellung animierbarer Lauf-,
Schwenkkréne, Gabelstapler oder
Roboter. Diese Kataloge kdnnen indi-
viduell durch den optionalen MPDS4
COMPONENT DESIGNER para-
metrisch ausgebaut werden.

Von 2D nach 3D

Waéhrend der Arbeit in 3D kann zu
jeder Zeit mit dem optionalen MPDS4
FACTORY LAYOUT-Modul nach 2D
umgeschaltet werden. Dort kbnnen

die zuvor ausgewahlten 3D-
Katalogkomponenten automatisch als
2D-Ansicht eingeladen werden.

Schnelle und einfache Erstellung und
Animation von Kranen, Gabelstaplern
oder Robotern

Animation von Komponenten

Mit MPDS4 MECHANICAL
HANDLING lassen sich einzelne
Komponenten, wie Kréane oder Robo-
ter, animieren. In Présentationen las-
sen sich dadurch realistische Bewe-
gungsabléufe simulieren und somit
2.B. der Raumbedarf fir einen Roboter
oder die Transportwege fur Krane
genauestens darstellen.

Automatische Stiicklistenerzeugung
und ERP-Systemintegration

Die automatische Erzeugung oder der
Export (z.B. CSV) von Stiicklisten
erlaubt eine schnelle Ubersicht tiber
die gesamten Projektdaten. Durch die
Integration mit einem bestehenden
ERP-System kdnnen Zusatzinformatio-
nen, wie z.B. Preise oder Gewicht der
zu verbauenden Komponenten, ange-
zeigt werden. Somit kann die Anlagen-
konstruktion mit anderen projektbezo-
genen Prozessen, wie z.B. Angebotser-
stellung und Beschaffung, integriert
werden.

Softwarevoraussetzungen
o MEDUSA4 ADVANCED
e MPDS4 ASSEMBLY MANAGER

Unterstlitzte Betriebssysteme

o Windows® XP Professional (SP 2
und 3), Vista Business (SP 1 und 2)
und 7 Professional

e Sun® SPARC Solaris 9 und 10
mit CDE
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